Ruch punktu po okregu

Przyktad. Majac zadane réwnanie ruchu obrotowego tarczy 1 ¢(t) = 3 + 20t? wyznaczyé réwnanie
ruchu postepowego bryty A oraz wq, w,, w3, Vi, Vi, Va, €1, €2, €3, Qpr, A, Gy

Najpierw okreslamy predkos¢ katowa i przyspieszenie katowe dla kota 1. A nastepnie predkos¢
liniowa dla punktu M. Wida¢, ze ten punkt nalezy do két 1i 3, a zatem predkosci liniowe bedg takie
same.
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Nastepnie mozemy zajgc sie punktem N. Punkt ten jest pofgczony z kotem 1 pasem transmisyjnym.
Dlatego predkosc liniowa na obwodzie mniejszego kotfa 1 bedzie taka sama jak predkos¢ punktu N.
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Na koniec przechodzimy do punktu A. WyraZnie wida¢, ze liniowe przesuniecie punktu A bedzie
rowne dtugosci liny odwijanej z fuku s.
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